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Wykaz specyfikacji technicznych
1/ D-SST 01.01.01. odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
2/ D-SST 01.02.01 Karczowanie drzew
3/ D-SST 01.02.02. usuniecie ziemi urodzajnej
4/ D-SST 04.03.01 0Czyszczenie warstw konstrukcyjnych
5/ D-SST 04.03.01 Skropienie warstw konstrukcyjnych
6/ D-SST 04.08.01 wyréwnanie podbudowy mieszankami mineralno-bitumicznymi
7/ D-SST 05.03.05.wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego

8/ D-SST 06.03.01. uzupetnienie poboczy kruszywem naturalnym




SST-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze; szezegblowe]  specyfikacii
technicznej (SST) sq Wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw
wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania OST

SST  jest stosowany jako dokument
kontraktowy przy zlecaniu
krajowych 1 wojewédzkich.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prewadzenia robat zwigzanych 7z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie W terenie
przebiegu  trasy drogowej  oraz polozenia  obiektow
mzynierskich.

przetargowy i
1 realizacji 1obét na drogach

1.3.1. Odtworzenie trasy 1 punktow wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy

1 punktéw wysokosciowych wehodza;:

—  sprawdzenie wyznaczenia svtuacyjnego i wysokosciowego
punktéw gléwnych osi trasy 1 punktéw wysoko sciowych,

— uzupelienie  osi trasy  dodatkowyni punktami
(Wyznaczenie osi),

~ Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych
(reperéw roboczych),

—  WyZnaczenie przekrojéw poprzecznych,

— Zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich
przed  zniszezeniem  oragz oznakowanie w  sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

L.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty
kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z
obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST 00.00.00 »Wymagania ogélne™
pkt 1.4.

1.5, Ogélne Wymagania dotyczace robét

Ogélne  wymagania dotyczace robét podano w SST
00.00.00 .. Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne Wymagania  dotyczace materialéw,  ich
pozyskiwania i skladowania pedano  w SST  00.00.00

»Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac
pale drewniane 7 gwozdziem lub pretem stalowym, slupki
betonowe alho rury metalowe o diugosei okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone Poza granica robét ziemnych,
W sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢ srednice
0d0.15d0 0,20 m i dhugesé od 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacii pozostatych punktow nalezy stosowaé
paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dhugosei okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dhugosé okolo 0,50 m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogélne Wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyezace sprzetn podano w SST
00.00.00 ,.Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy | punktow
wysokosciowych nalezy stosowad nast¢pujacy sprzet: teodolity
lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, faty, tasmy
stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej
punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane] dokladnogei pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST
00.00.00 ,,Wymagania 0g6lne” pki 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozic
dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania rebét

Ogoélne zasady wykonania robét podano w SST 00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodme z
obowigzujacymi Instrukcjami GUGHK (od 1 do .

Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien
przejaé od Zamawiajacego dane Zawierajace lokalizacje i
Wwspotrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonaweca powinien przeprowadzic obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szezegllowego wytyezenia robét.

Prace pomiarowe powmny byé wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawea  powinien natychmiast  poinformowaé
Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyezeniu
punktéw gléwnych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te
powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w dokumentacji projektowej sa  zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowe], to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie  powinno byé  zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Tnzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentac;ji projektowej i rzednych  rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego.  Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
OZnacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazg,
Wykonawee.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na  pomiarach
Wykonawey, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty
posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb Wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke 1
polozenie tych punktéw. Forma i Wz6r tych oznaczen powinny
by¢ zaakeeptowane przez Inzyniera.

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktéw pomiarowych i ich oznaczesi w czasie trwania robot,
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
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zostana zniszezone przez Wykonawee swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostang onme odtworzone na koszt

Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidlowej  realizacji  robot naleza do  obowiazkéw
Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne
powinny byé zastabilizowane Spos6b trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych Tub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robét
ziemnych.  Maksymalna odleglos¢  pomigdzy punktami
gléwnymi na odeinkach prostych nie moze przekraczaé¢ 500 m.

Zamawiajacy  powinien zalozyé  robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi frasy drogowej, a
takze przy kazdym obickcie inzynierskim.

Maksymalna odleglosé migdzy  reperami roboczymi
wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500
metréw, natomiast w terenic falistym i gérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od Jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot
zwigzanych z  wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako Iepery robocze mozna wykorzy sta¢
punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhiz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozyé w  postaci shupkéw betonowych  Iub grubych
ksztaltownik 6w stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluezajacy osiadanie, zaakeeptowany przez Inzyniera.

Rzgdne  reperow roboczych nalezy okresla¢ z taky
dokladnoscia, aby éredni blad niwelacji po Wyrdwnaniu byt
mmniejszy od 4 mm/km,  stosujac miwelacje podwéing w
nawiazaniu do reperéw panstwowych,

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace Wyrazne i jednoznaczne okredlenie
Nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparcin o
dokumentacje projektows oraz inne dape geodezyne
przekazane przez Zamawiajacego, przy  wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji proj ektowe;.

Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych i
W punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki
terenu 1 uksztattowania trasy. lecz nie rzadziej niz co 50 metrgw.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy
W stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze
niz 3 em dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 em dla
pozostalych drég. Rzedne mwelety punktéw osi trasy nalezy
Wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 em w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi Tasy w terenie nalezy uzy¢ materialow
wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wéwezas,
gdy Wykonawca robet zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszezonych poza granica robot,

3.5. Wymaczenie przekrojéw peprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych  obejmuje
Wyznaczenie krawgdzi nasypéw i wykop6w na powierzchni
lerenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacijq
projektows oraz w miejscach Wwymagajacych uzupehienia dla
poprawnego  przeprowadzenia  robét I W  miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy
stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajace; 1

-.,é(/__

metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr. Odlegltosé migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosc ta co najmnie;
powinna  odpowiadac odstepowi kolejnych  przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiad
wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja pro jektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli Jakosci robét

Ogolne zasady kontroli Jakosei rob6t podano w SST
00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac - pomiarowych zwigzanych z
odtworzeniem trasy i punktéw  wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedhig ogélnych zasad okreslonych w mstrukejach i
wytycznych GUGIK (1.2.3.4,5.6,7) zgodnie z Wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogoélne zasady obmiaru robgt podano w
»Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej
lrasy w terenie.

Obmuar robét zZwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest
czgseia obmiaru robét mostowych.8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST 00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposib odbioru robét

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie
nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawea przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyezace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w
SST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1
punktow wysokosciowych,

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym
Wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

zastabilizowanie punktéw w 5poséb trwaly. ochrona ich
przed zniszezeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

Platnosé robot Zwiazanych 7 wyznaczeniem obiektéw
mostowych jest ujeta w koszeie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZW TAZANE

Instrukeja techniczna 0-1. Ogélne
prac geodezyjnych.

Instrukcja  techniczna (-3, Geodezyjna obstuga
mwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukeja techniczna G-1.

SST 00.00.00

zasady wykonywania

Geodezyjna osnowa pozioma,

GUGIK 1978.

Instrukcja  techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa
geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukeja  techniczna G-4. Pomiary  sytuacyjne i
wysokosciowe, GUGIK 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary  realizacyjne,
GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D 01.02.02 (CPV 45112000-5) ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegllowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania
odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna Jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecanin i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robat objetych SST

Ustalenia zawarte w nmiejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przygotowawczych zwigzanych z
~emontem drogi gminnej Nr 107581B Brzozowo Pariki — Wolkuny i obejmuja;
- zdjecie warstwy humusy z poboczy z odwiezieniem urobku — warstwa gruboscei 10¢m,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz 7
definicjami podanymi w SST D 00.00.00 ,,Wymagania 0golne” p. 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

31, Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania 0golne” p. 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowaé:
— rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do reeznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe
wykonanie robét Sprzetem zmechanizowanym nie Jest mozliwe,
~ koparki.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D 00.00.00 ~Wymagania ogélne” p. 4. Zasady
transportu humusu — wedlug SST D 02.00 01 »Roboty ziemne™,

D 01.00.00 Roboty przygotowaweze

o B
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5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogélne zasady wykonania robat
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D 00.00.00 »Wymagania ogdlne” fi. 5.

Teren pod budowg drogi w pasie robot ziemnych, w migjscach dokopédw i w mnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszezony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusy powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do poznigjszego uzycia przy umacnianiy skarp,
zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnogci okreslonych w dokumentacji

projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami dokumentacji lub
wskazaniami Inzyniera.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowic itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazana
przez Inzyniera, wedtug faktycznego stany Wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny byé przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus by} zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez

-

pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé
Zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli Jakosci robét podano w SST D 00.00.00 ., Wymagania ogolne” p. 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakoéci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuni¢eia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoélne zasady obmiaru robét podano w SST D 00.00.00 »Wymagania ogélne” p. 7.
Jednostka obmiarows jest m® (metr szeScienny) objetosei zdjetego humusn.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D 00.00.00 . Wymagania og6lne™ p. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platmosci podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p. 9.
Cena 1 m® wykonania robét obejmuje:
~ zdjgcie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhiz drogi.

D 01.00.00 Robory preyeotowaweze
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D 01.02.01 (CPV 45112600-1) USUNIECIE DRZEW 1 KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze; szezegolowej specyfikacji technicznej (SST) sg Wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usunieciem drzew ; krzakéw.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna Jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecanin i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.3,

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w nmiejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przygotowawcezych zwigzanych z budows, i remontem drogi
gminnej Nr 107581B Brzozowo Pariki — Brzozowo Wolkuny i obejmujg;
- karczowanie drzew o $rednicy 59 cm

L4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz 7 definicjami
podanymi w SST D 00.00.00 »-Wymagania ogélne™ p. 14.
1.5. Ogolne Wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania 0gdlne” p. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania 0golne” p, 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robot zwigzanych 7 usunieciem drzew i krzakéw nalezy stosowag:
—  pily mechaniczne,
~  specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego,
— spycharki,
— Kkoparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac Zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST 1 00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ p. 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozié transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ lransportowane w sposéb
nie powodujacy ich uszkodzes,

D 61.00.00 Robory przygolowawcze
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D 00.00.00 -»Wymagania ogélne” p. 5.

5.2. Zasady oczyszezania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwigzane z usunigciem drzew i krzakéw obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow, wywiezienie pni,
karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostalosci po
wykarczowaniy.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopow 1 w innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowe;j, powinien by¢ oczyszezony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usumieciem drzew i krzakow powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materiahn uzytkowego nalezy wykonywa¢ w tzw. sezonie r¢bnym, ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopéw, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy oczyscic z
roslinnosei, wykarczowad pnie i usuna¢ korzenie tak, aby zawarto$é czesci organicznych w gruntach Przeznaczonych do wbudowania w

W miejscach nasypow teren nalezy oczyseid tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na glebokosci do 60 cm ponizej
niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

5.3. Usunigcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdujace sie w pasie robét ziemnych, powinny byé wykarczowane, za wyjatkiem nastepujacych
przypadkow:

b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego sie z ferenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ Scigte réwno z
powierzchnia skarpy albo ponizej jej poziomu,
Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypehié gruntem przydatnym do budowy nasypow 1
zagescid, zgodnie z Wymaganiami zawartymi w SST ) 02.00.00 ,,Roboty ziemne?.
Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie W nich wody.
Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robét w taki spos6b, aby drzewa przedstawiajace wartosé jako materiat uzytkowy (np.
budowlany, meblarski itp.) nie utracily te] wlasciwosci w czasie robét.
5.4. Zniszczenie pozostalosci Po usunietej roslinnosci

Sposéb zniszezenia pozostalodei Po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami dokumentacji lub wskazaniami
niera.

Sposéb przerobienia galezi na kore drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu, powinien odpowiada¢ zaleceniom
p-wducenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostalosci po przerébee powinny byé usunigte przez Wykonawce 7 tereny budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli Jakosci robét
Ogolne zasady kontroli Jakosci robét podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ p. 6.

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakodci robét polega na wiznalnej ocenie kompletnosei usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni i Zasypania
dotéw. Zageszezenie gruntu. wypelniajacego doly powinno spelnia¢ odpowiednie Wymagania okreslone w SST D 02.00.00 -Roboty
ziemne”,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robat zwigzanych z nsunieciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
- dlakrzakéw - hektar.

D 01.00.00 Robory przygotowawcze
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogoélne zasady odbioru robét podano w SST D 00.00.00 »Wymagania ogélne™ p. §.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zamkajacych 1 ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dolow po wykarczowanych pniach, przed ich
Zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Oggélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D 00.00.00 »Wymagania ogélne” p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnosé nalezy przyjmowa¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedhig p. 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wycigcie 1 wykarczowanic drzew krzakow,
- Wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kore drzewns, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu,
- zasypanie dolow,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D 01.00.00 Roboty przygotowaweze
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WYROWNANIE PODBUDOWY
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podiuznego podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi w ramach remontu drogi gminnej Nr 107581B Brzozowo Pariki - Wolkuny

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST) jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wyszczegolnionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rohét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podtuznego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej grubosci ukladana na istniejacej warstwie w celu
wyréwnania jej nieréwnosci w profilu podtuznym i poprzecznymn.

1.4.2. Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” oraz w ST D-05.03.05 ..Nawierzchnia z betonu
asfaltowego™ pkt 1.4.

L.5. Ogélne wymagania dotyczace robit
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w ST D-M-00.00.00
- Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze, wykonywanych i wbudowywanych
na goraco, nalezy stosowaé kruszywa spelniajace wymagania okreélone w ST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.

2.3. Wypekiacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze nalezy stosowaé wypelniacz wapienny
spelniajacy wymagania podane w ST D-05.03.05 »Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetniaé wymagania okreslone w ST D-05.03.05 ~INawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.

2.5. Sktadowanie materialéw

Dostawy i skladowanie kruszyw, wypclniaczy i lepiszcz powinny by¢ zgodne z wyImaganiami
okreslonymi w ST D-05.03.05 ..Nawierzchnia 7 betonu asfaltowego™ pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Sprzet do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanek mineralno-asfaltowych zostat okreslony w
ST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.




4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport kruszyw, wypelniacza i lepiszcz powinien spetniad wymagania okreslone w ST D-05.03.05
~Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineraino-asfaltowe;j

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien spehniaé wymagania okre$lone w ST D-05.03.05
~Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne™ pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltowych sg okreglone w STD-05.03.05 , Nawierzchnia
z betonu asfaltowego™ pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumiczne;j

Zasady produkcji, dozowania skladnikéw i ich mieszania s3 okreslone w STD-05.03.05 , Nawierzchnia
z betonu asfaltowego™ pkt 5.

5.4. Zaréb préobny
Zasady wykonania i badania podano w ST D-05.03.05 »Nawierzchnia z betony asfaltowego™ pkt 3.

3.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanie profilu masg mineralno-
asfaltowg

Przed przystapieniem do wykonywania wyréwnania Ppoprzecznego 1 podhuznego powierzchnia
podbudowy powinna zostaé oczyszczona z luznego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warunki
wykonania oczyszczenia i skropienia podbudowy podane sa w ST D-04.03.01 »Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchnie podbudowy, na ktérej grubos¢ warstwy wyréwnawczej bylaby mniejsza od grubogci
minimalnej uktadanej warstwy wyréwnawczej, nalezy sfrezowaé na glebokosé pozwalajaca na jej ulozenie.
Frezowanie nawierzchni nalezy wykona¢ zgodnie z ST D-05.03.11 .Recykling”,

5.6. Ukladanie i zageszczanie warstwy wyrdwnawczej

Minimalna grubosé warstwy wyrdwnawczej uzalezniona jest od grubosci kruszywa w mieszance.
Najwickszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przckraczad 0,5 grubosci ukladanej warstwy. Przed
przystapieniem do ukiadania warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinien wyznaczy¢ niwelete ukladancj
warstwy wzdiuz krawedzi podbudowy lub Jej osi za pomocy stalowe;j linki, po ktérej przesuwa si¢ czujnik
urzadzenia sterujacego ukladarka.

Maksymalna grubosé ukladanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekraczaé 8 cm. Przy grubosci
przekraczajacej 8 cm warstwe wyréwnawcza nalezy wykona¢ w dwu lub wigcej warstwach nie przekraczajacych
od 6 do 8 cm.

Warstwe wyré6wnawcza ukiada si¢ wedlug zasad okreslonych w ST D-05.03.05 ..Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Zaggszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki mineralno-asfaltowej wyprodukowane;j i
wbudowanej na goraco odbywa si¢ wedtug zasad podanych w ST D-05.03.05 ~Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 3.

Ze wzgledu na zmienna grubosé zageszczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca roboét, na podstawie
przeprowadzonych préb, przedstawi Inzynierowi do akceptaciji sposéb zageszczania warstw wyrownawczych w
zaleinoscei od ich grubosci.
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5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréwnanej podbudowy we wlasciwym stanie, az do
Czasu ulozenia na niej nastepnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawca naprawi
na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogélne zasady kontroli jakodci robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pki 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w ST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6, w zakresie obejmujacym badania
warstw lezacych ponizej warstwy Scieralnej.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podano w ST D-
05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 6.

6.4.Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbudowy

Czgstotliwoéé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by¢ zgodne z okreslonymi w ST D-05.03.05 , Nawierzchnia 7 betonu asfaltowego™ pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 .-Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwigzane z wykonaniem wyroéwnania podbudowy naleza do robét ulegajacych zakryciu. Zasady
ich odbioru s okreslone w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarewej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanka mineralno-asfaltowa obejmuije:
— Pprace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— dostarczenic materialéw,
— wyprodukowanie micszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na migjsce wbudowania,
— posmarowanie goracym bitumem krawedzi urzadzen obcych,
— rozscielenie i zageszezenie mieszanki zgodnie z zaloZzonymi spadkami i profilem,
— przeprowadzenie pomiar6w i badar laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na goraco sa podane w STD-05.03.05 , Nawicrzchnia z betonu

asfaltowego™ pkt 10.
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1 WSTEP
11 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Szczegblowej Specyfikacii Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwigzanych z oczyszczeniem i skropicniem istnigjacej nawierzchni w ramach remontu nawierzchni drogi
gminnej Nr 107581B Brzozowo Pariki - Wolkuny

1.2, Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymicnionych w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza oczyszczenia i skropienia warstw konstrukeyjnych
nawierzchni i obejmuja;

—  Oczyszczenie istniejacej nawierzchni bitumiczne;j,

—  skropienie istniejacej nawierzchni bitumicznej i warstwy wyréwnawczej z betonn asfaltowego

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00 .. Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.4, Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST D.00.00.00 »Wymagania ogélne”,

2:2; Materialy do wykonania skropienia

Do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni nalezy uzy¢ asfaltowa emulsje kationows o wlasciwosciach
zgodnych z wymaganiami podanymi w Warunkach Technicznych .. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe” EmA-
98, IBDiM-1998 [1].

2.2.1. Wymagania dia asfaltowej emulsji kationowej Srednio- i sgybkorozpadowej

Asfaltowa emulsja kationowa powinna speiniaé wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej

Klasa emulsji
Lp. Wiasciwosci K1-50 K2
L. | Zawartoé¢ lepiszcza [%)] 48+52 59+70
2. | Lepko$¢ wg Englera 20°C [°E] =15 >3
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Specyfikacie Techniczne

3. |Lepkoéé BTA 4 mm 20°C [s] <15
4. | Jednorodno$é [%] 0,63 mm <0,1 <0,1
5. | Jednorodnoé¢ [%] 0,16 mm <0,25
6. | Trwalos¢ [%] 0,63 mm po 4 tyg. <0,4 <0,4
7. | Sedymentacja po 5 dniach [%] <10,0 <5,0
8. | Przyczepnoé¢ do kruszywa [%] >85 >85
9. | Indeks rozpadn [g/ 100g] <80 80+120

2.2.2.  Skladowanie emulsji

Emulsje asfaltowa nalezy skladowa¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w p.2.4.3 ST D.05.03.05.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu podano w ST D.00.00.00 »Wymagania ogélne”.

3.2, Sprzet do oczyszezania warstw nawierzchni.
Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy nzywac:
— szczotki mechaniczne.

Zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych
elementéw czyszczacych i shuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do CZyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie clementy czyszczace 1 shizy¢ do zamiatania. Zaleca sig
uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace.

- sprezarki,

— zbiorniki z woda,

— szczotki reczne,

lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

—

W3 Sprzgt do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza wyposazong w urzadzenia kontrolno-
pomiarowe pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastepujacych parametréw:
— temperatury rozkiadanej emuls;ji,
— cisnienia emulsji w kolektorze,
— obrotéw pompy dozujacej emulsjg,
— predkosci poruszania sig skrapiarki,
— wysokosci i dugosci kolektora do rozktadania emulsji,
— ilosci emulsji.
Zbiornik skrapiarki na emulsje powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby mozliwe bylo zachowanie stalej
temperatury emulsji.

Wykonawca powinien posiadaé aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki zawierajace zaleznoéci pomigdzy

wydatkiem emulsji a nastepujacymi parametrami:
— ci$nieniem emulsji,

— obrotami pompy,

— predkoseia jazdy skrapiarki,

— temperaturg emulsji.
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